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ELECTRIQUE 4.0 Positionnement EE4.0

Le projet s’inscrit dans I'axe 1 matériaux et composants du Génie Electrique

- Ouverture thématique vers:
»les nouvelles technologies (Matériaux, Procédés, IA, Objets Connectés...)
> les sciences humaines et sociales (Economie, acceptabilité de nouveaux usages...)

ET /OU

- Poursuite du transfert technologique :
» Partenariat fort vers les industriels et les collectivités
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Contexte et objectifs du projet

Gestion Thermique optimisée par la régulation du débit du fluide de refroidissement en
fonction de la sollicitation

Débit consigne
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Contexte et objectifs du projet

Co a mode glissantntréleur

Bilan Energétique : me% =P(t) —h(t,T) * (T() — Thuire(t))*

Avec T la température des composants, P est la puissance générée par les composants électroniques, h coefficient
d’échange, S est la surface d’échange et T huile la température d’huile

Commande par Mode Glissant :

dT

= — P
I as + b

S =Tecipte =T
Débity,i1e = —k.sign(s)
a et b sont des constantes du modele dynamique

s est la variable de glissement, s = T,jp;e — T
k est la constante de gain du contréleur par mode glissant 4
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Principaux résultats scientifiques (1/4)

Non disponible encore
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ELECTRIQUE 4. 0 Suite du projet

Ecriture des équations physiques
Développement du mode glissant
Programmation sous Matlab
Vérification de la robustesse du modele
Choix du type de sollicitations

Adéquation des constantes de temps de la métrologie choisie
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QUESTIONS ?





